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1. OGÓLNA CHARAKTERYSTYKA KIERUNKU STUDIÓW
Wydział/Instytut: Wydział Technologii i Edukacji 
Poziom kształcenia (studiów): I stopnia
Profil kształcenia: ogólnoakademicki
Dziedzina / dyscyplina: Dziedzina nauk inżynieryjno-technicznych / inżynieria mechaniczna


                                  Dziedzina nauk inżynieryjno-technicznych / inżynieria biomedyczna

                                  Dziedzina nauk inżynieryjno-technicznych/ informatyka techniczna i telekomunikacja

Tytuł zawodowy uzyskiwany przez absolwenta: inżynier
Liczba punktów ECTS / liczba semestrów:
  stacjonarne: 

241 ECTS / liczba sem. 8






             niestacjonarne: 
241 ECTS / liczba sem. 8
2. Kwalifikacje absolwenta
Absolwent kierunku studiów Mechatronika posiada podstawową wiedzę z zakresu mechaniki, budowy i eksploatacji maszyn, elektroniki, informatyki, automatyki i robotyki oraz sterowania. Posiada umiejętności integracji tej wiedzy przy projektowaniu, wytwarzaniu i eksploatacji produktów oraz analizy produktów w ich otoczeniu.

Absolwent jest przygotowany do uczestniczenia w interdyscyplinarnych zespołach rozwiązujących problemy związane z: konstrukcją; wytwarzaniem; sprzedażą; eksploatacja; serwisowaniem i diagnozowaniem układów mechatronicznych oraz maszyn i urządzeń, w których one występują.

Absolwent powinien znać język obcy na poziomie biegłości B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego Rady Europy oraz posiadać umiejętności posługiwania się językiem specjalistycznym z zakresu kierunku kształcenia. Absolwent jest przygotowany do pracy w: przemyśle wytwarzającym układy mechatroniczne – elektromaszynowym, motoryzacyjnym, sprzętu gospodarstwa domowego, lotniczym, obrabiarkowym; przemyśle oraz innych placówkach eksploatujących i serwisujących układy mechatroniczne oraz maszyny i urządzenia, w których są one zastosowane. Absolwent jest przygotowany do podjęcia studiów drugiego stopnia.

Absolwent specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

Posiada wiedzę ukierunkowaną na: informatykę medyczną, elektronikę medyczną, biomechanikę, robotykę i biomanipulatory, rehabilitację. Posiada także elementarną wiedzę w zakresie propedeutyki nauk medycznych, fizyki i techniki medycznej oraz podstaw inżynierii biomedycznej.

Posiada umiejętności eksploatacji, obsługi i konserwacji aparatury medycznej oraz systemów i sieci komputerowych w jednostkach służby zdrowia. Projektowania, modernizowania i kompletowania zautomatyzowanych i skomputeryzowanych systemów techniki terapeutycznej, pielęgnacyjnej i rehabilitacyjnej.

Może znaleźć zatrudnienie w szpitalach, klinikach, ambulatoriach i poradniach, Przedsiębiorstwach obrotu handlowego, jednostkach odbioru technicznego, akredytacji i atestacji aparatury medycznej i materiałów biomedycznych, przedsiębiorstwach badawczo- rozwojowych i produkcyjnych sprzętu medycznego i biomateriałów.

Absolwent specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania 
Posiada wiedzę ukierunkowaną na: umiejętności użytkowania specjalistycznego oprogramowania komputerowego do projektowania: okablowania strukturalnego oraz instalacji i wyposażenia budynków inteligentnych, urządzeń automatyki, robotyki i napędów, aparatury pomiarowej, diagnostycznej i sterującej umiejętności kierowania eksploatacją urządzeń automatyki, robotyki i napędów, aparatury pomiarowej, diagnostycznej i sterującej, także budynków inteligentnych przy pomocy systemów zarządzania funkcjami budynku BMCS (Building Management & Control System), umiejętności użytkowania aparatury specjalistycznej do diagnozowania, serwisowania i programowania sieci, instalacji i wyposażenia urządzeń automatyki, robotyki i napędów, aparatury pomiarowej i sterującej. Posiada sprawność komunikowania się oraz zarządzania i kierowania zespołami ludzkimi w  przedsiębiorstwach związanych z projektowaniem i produkcją instalacji, sieci i wyposażenia urządzeń automatyki, robotyki i napędów, aparatury pomiarowej, diagnostycznej i sterującej  oraz montażem instalacji.

Może znaleźć zatrudnienie w przedsiębiorstwach projektowych i wykonawczych instalacji budownictwa, urządzeń automatyki, robotyki i napędów, aparatury pomiarowej, diagnostycznej i sterującej, w przedsiębiorstwach obrotu handlowego, oraz wykonawstwa instalacji energooszczędnych, automatyki, monitorowania i nadzoru, w jednostkach odbioru technicznego, akredytacji i atestacji instalacji automatyki, przedsiębiorstwach badawczo- rozwojowych i produkcyjnych.

Absolwent specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów

Posiada wiedzę i umiejętności nakierowane na: projektowanie komputerowych systemów pokładowych pojazdów wraz z systemami monitorującymi sterującymi i diagnostycznymi. kierowanie eksploatacją aparatury diagnostycznej stacji diagnostycznych i naprawczych pojazdów, użytkowanie aparatury specjalistycznej do diagnozowania, serwisowania i programowania pojazdów. Posiada sprawność komunikowania się oraz zarządzania i kierowania zespołami ludzkimi w przedsiębiorstwach związanych z projektowaniem, wytwarzaniem i eksploatacją pojazdów mechanicznych.

Może znaleźć zatrudnienie w przedsiębiorstwach obrotu handlowego i serwisu eksploatacyjnego pojazdów, jednostkach odbioru technicznego, akredytacji i atestacji aparatury diagnostycznej pojazdów, działach eksploatacji przedsiębiorstw transportowych, przedsiębiorstwach badawczo- rozwojowych i produkcyjnych pojazdów.

3. EFEKTY UCZENIA SIĘ
1)Tabela odniesień kierunkowych efektów uczenia się (EKU) do Polskiej Ramy Kwalifikacji (PRK)   
	Nazwa kierunku studiów: Mechatronika
Dziedzina / dyscyplina: Dziedzina nauk inżynieryjno-technicznych / inżynieria mechaniczna
Poziom kształcenia (studiów): I stopnia
Profil kształcenia: ogólnoakademicki

	SYMBOL EKU
	KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIĘ (EKU)
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE EKU DO) 

PRK*

	WIEDZA

	K1A_W01
	ma wiedzę w zakresie matematyki stosowanej, obejmującą algebrę, rachunek różniczkowy i całkowy analizę matematyczną, probabilistykę z elementami statystyki, niezbędną rozwiązywania prostych zadań z zakresu mechatroniki i dziedzin pokrewnych
	P6S_WG

	K1A_W02
	ma wiedzę w zakresie teorii sterowania i regulacji, obejmującą wykorzystanie modeli matematycznych sygnałów i procesów ciągłych i dyskretnych, niezbędną do; opisu i analizy algorytmów analogowego i cyfrowego przetwarzania sygnałów pomiarowych i sterujących, opisu i analizy działania systemów regulacji i sterowania, opisu zagadnień i rozwiązywania prostych zadań z zakresu robotyki i mechatroniki
	P6S_WG*

	K1A_W03
	stosuje wiedzę z zakresu fizyki do formułowania i opisu zjawisk w przyrodzie i technice, ich oceny za pomocą pomiarów podstawowych wielkości fizycznych i rozwiązywania prostych zagadnień mechatroniki
	P6S_WG*

	K1A_W04
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów do rozwiązywania problemów technicznych oraz wykonywania analiz wytrzymałościowych elementów maszyn i urządzeń mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W05
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu elektrotechniki i elektroniki do projektowania i analiz elektrycznych układów napędowych oraz układów sterowania maszyn i urządzeń mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W06
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu informatyki do tworzenia i programowania wbudowanych komputerowych systemów sieciowych oraz komputerowego wspomagania rozwiązywania problemów i zadań mechatroniki
	P6S_WG*

	K1A_W07
	stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu konstrukcji maszyn oraz grafiki inżynierskiej w zakresie projektowania elementów maszyn i wykonywania obliczeń konstrukcyjnych układów mechanicznych, elektronicznych i elektromechanicznych wykorzystywanych w systemach mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W08
	stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu opisu, zasad działania oraz budowy zintegrowanych układów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych w urządzeniach mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W09
	stosuje szczegółową wiedzę ogólną obejmującą zagadnienia z zakresu podstaw miernictwa, zbierania, przetwarzania i akwizycji sygnałów pomiarowych, systemów pomiarowych w przykładowych systemach mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W10
	stosuje szczegółową wiedzę związaną z projektowaniem i implementacją podstawowych układów, algorytmów i programów sterowania, automatyki, robotyki i napędów, do systemów mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W11
	klasyfikuje podstawową wiedzę o trendach rozwojowych z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, właściwych dla studiowanego kierunku studiów takich jak materiałoznawstwo i inżynieria materiałowa i odnosi ją do zastosowań technicznych
	P6S_WG

	K1A_W12
	operuje podstawową wiedzą o cyklu życia aparatury pomiarowo diagnostycznej, układów automatyki, mikrokontrolerów i innych urządzeń informatycznych, oraz systemów mechatronicznych w trakcie ich projektowania, wytwarzania i eksploatacji
	P6S_WG

	K1A_W13
	używa podstawowe metody, techniki i narzędzia stosowane w pomiarach wielkości elektrycznych i mechanicznych oraz rejestracji tych sygnałów wraz z oceną dokładności pomiarów i estymacją sygnałów pomiarowych w diagnozowaniu systemów mechatronicznych
	P6S_WG*

	K1A_W14
	zna w zakresie podstawowym pakiety oprogramowania, służące do obliczeń symbolicznych, macierzowych, numerycznych i symulacyjnych oraz stosuje je do obliczeń sieci elektrycznych i układów elektronicznych, w problemach  mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów, w problemach robotyki, sterowania i regulacji
	P6S_WG

	K1A_W15
	zna podstawowe materiały techniczne, metody badań ich własności, techniki, narzędzia i stosowane w technologii wytwarzania w celu kształtowania postaci, struktury i właściwości produktu z zastosowaniem komputerowego wspomagania projektowania materiałów CAMD i procesów technologicznych CAM
	P6S_WG

	K1A_W16
	zna podstawowe metody projektowania konstrukcji mechanicznych, elektronicznych i elektromechanicznych z zastosowaniem narzędzi i technik komputerowego wspomagania CAD
	P6S_WG

	K1A_W17
	zna i stosuje wybrane pakiety oprogramowania narzędziowego do realizacji standardowego cyklu projektowania oraz użytkowania systemów informatycznych a także zarządzania sieciami komputerowymi informatycznych systemów wbudowanych w urządzenia mechatroniczne
	P6S_WG*

	K1A_W18
	zna i stosuje podstawową wiedzę niezbędną do rozumienia społecznych, ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej
	P6S_WK

	K1A_W19
	ma podstawową wiedzę o zasadach organizacji i zarządzania przedsiębiorstwem
	P6S_WK*

	K1A_W20
	ma podstawową wiedzę z zakresu ochrony własności przemysłowej i prawa autorskiego, zna zasady korzystania z patentu
	P6S_WK*

	K1A_W21
	identyfikuje ogólne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiębiorczości takich jak przedsiębiorczość innowacyjna, wykorzystująca wiedzę z zakresu dziedzin techniki i dyscyplin naukowych, właściwych dla mechatroniki
	P6S_WK

	

	UMIEJĘTNOŚCI

	

	K1A_U01
	pozyskuje i prezentuje informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych, norm oraz innych właściwie dobranych źródeł, także w języku angielskim
	P6S_UW

	K1A_U02
	integruje i gromadzi uzyskane informacje, dokonuje ich interpretacji, selekcji i na tej podstawie wyciąga wnioski oraz formułuje i uzasadnia opinie
	P6S_UW

	K1A_U03
	buduje relacje i porozumiewa się przy użyciu różnych technik w środowisku zawodowym oraz w innych środowiskach
	P6S_UO

	K1A_U04
	przygotowuje w języku polskim dobrze udokumentowane opracowanie problemów z zakresu dziedzin wiedzy i umiejętności, właściwych dla mechatroniki oraz streszczenie w języku angielskim
	P6S_UW

	K1A_U05
	przygotowuje i przedstawia w języku polskim prezentację ustną, dotyczącą szczegółowych zagadnień z zakresu studiowanego kierunku mechatronika oraz słucha ze zrozumieniem wypowiedzi w języku angielskim
	P6S_UW

	K1A_U06
	adaptuje wiedzę w procesie  samokształcenia się
	P6S_UU

	K1A_U07
	operuje językiem angielskim w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, właściwych dla studiowanego kierunku mechatronika, zgodne z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 europejskiego systemu opisu kształcenia językowego
	P6S_UK

	

	K1A_U08
	 wybiera właściwe  techniki informacyjno-komunikacyjne do realizacji zadań typowych dla projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych
	P6S_UW*

	K1A_U09
	planuje i przeprowadza eksperymenty, w tym pomiary przy użyciu różnych metod, przyrządów i systemów pomiarowych, także obejmujących techniki cyfrowe, a następnie analizuje, interpretuje oraz ocenia poprawność uzyskanych wyników
	P6S_UW*

	K1A_U10
	planuje i przeprowadza symulacje komputerowe, a następnie analizuje oraz interpretuje uzyskane wyniki i formułuje na tej podstawie wnioski projektowe, diagnostyczne lub eksploatacyjne systemów mechatronicznych
	P6S_UW*

	K1A_U11
	adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne do formułowania i rozwiązywania zadań projektowych i eksploatacyjnych mechatroniki
	P6S_UW*

	K1A_U12
	uwzględnia aspekty systemowe i pozatechniczne przy formułowaniu i rozwiązywaniu zadań inżynierskich projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych
	P6S_UO*

	K1A_U13
	prezentuje przygotowanie niezbędne do pracy oraz zna zasady bezpieczeństwa, ergonomii, organizacji i zarządzania związane z różnymi formami aktywności, a szczególnie z  pracą w środowisku przemysłowym lub związanym z eksploatacją urządzeń mechatronicznych typowych dla wybranej specjalności
	P6S_UW*

	K1A_U14
	dokonuje wstępnej analizy ekonomicznej podejmowanych działań konstrukcyjnych, modernizacyjnych lub eksploatacyjnych systemów mechatronicznych
	P6S_UW*

	

	K1A_U15
	buduje krytyczną analizę funkcjonowania istniejących rozwiązań technicznych i informatycznych, układów, urządzeń i systemów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych
	P6S_UW*

	K1A_U16
	identyfikuje i formułuje specyfikację prostych zadań inżynierskich o charakterze praktycznym, charakterystycznych dla układów, urządzeń i systemów  mechaniczno – elektroniczno - informatycznych
	P6S_UW*

	K1A_U17
	formułuje ocenę przydatności rutynowych metod i narzędzi służących do rozwiązania prostego zadania inżynierskiego o charakterze praktycznym, charakterystycznego dla mechatroniki oraz adaptuje właściwą metodę i narzędzie w praktycznym zastosowaniu
	P6S_UW*

	K1A_U18
	projektuje oraz realizuje zgodnie z zadaną specyfikacją, proste urządzenia, systemy techniczne lub procesy informatyczne, typowe mechatroniki, używając właściwych metod, technik i narzędzi
	P6S_UO*

	K1A_U19
	wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację projektową i eksploatacyjną urządzenia mechatronicznego oraz dokumentację projektową i użytkową oprogramowania systemu mechatronicznego
	P6S_UW*

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE

	K1A_K01
	prezentuje potrzebę uczenia się przez całe życie oraz buduje inspirację procesu uczenia się innych osób, a także potrafi zorganizować taki proces
	P6S_KK

	K1A_K02
	rozróżnia pozatechniczne aspekty i skutki działalności inżynierskiej, w tym jej wpływ na środowisko, i określa związaną z tym odpowiedzialność za podejmowane decyzje
	P6S_KO

	K1A_K03
	organizuje współdziałanie i pracę w grupie, przyjmując w niej różne role
	P6S_KR

	K1A_K04
	określa odpowiednio priorytety służące realizacji określonego przez siebie lub innych zadania
	P6S_KK

	K1A_K05
	identyfikuje i rozstrzyga prawidłowo dylematy związane z wykonywaniem zawodu inżyniera
	P6S_KR

	K1A_K06
	rozwija pro-aktywne zachowania przedsiębiorcze oraz kształtuje kompetencje przyszłego przedsiębiorcy
	P6S_KO

	K1A_K07
	prezentuje świadomość roli społecznej absolwenta uczelni technicznej, rozumie potrzebę powszechnie zrozumiałego formułowania i przekazywania społeczeństwu, różnymi środkami masowego przekazu, informacji i opinii dotyczących osiągnięć techniki i innych aspektów działalności inżynierskiej
	P6S_KO


2)Matryca kierunkowych efektów uczenia się  w odniesieniu do modułów kształcenia 
	SYMBOL

EKK
	KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIĘ
	Nazwy modułów

	
	
	Moduł automatyki i robotyki z teorią sterowania
	Moduł elektrotechniczno- elektroniczny
	 Moduł kształcenia ogólnoakademickiego

	Moduł metod matematyczno-fizycznych 

w technice j
	Moduł mechaniki
	Moduł mechatroniki
	Moduł nauki o materiałach
	Moduł technologii informatycznych
	Moduł zarządzania i przedsiębiorczości innowacyjne
	Moduł dyplomowania
	
	
	

	WIEDZA
	
	

	K1A_W01
	ma wiedzę w zakresie matematyki stosowanej, obejmującą algebrę, rachunek różniczkowy i całkowy analizę matematyczną, probabilistykę z elementami statystyki, niezbędną rozwiązywania prostych zadań z zakresu mechatroniki i dziedzin pokrewnych
	X
	
	
	X
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_W02
	ma wiedzę w zakresie teorii sterowania i regulacji, obejmującą wykorzystanie modeli matematycznych sygnałów i procesów ciągłych i dyskretnych, niezbędną do; opisu i analizy algorytmów analogowego i cyfrowego przetwarzania sygnałów pomiarowych i sterujących, opisu i analizy działania systemów regulacji i sterowania, opisu zagadnień i rozwiązywania prostych zadań z zakresu robotyki i mechatroniki
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_W03
	stosuje wiedzę z zakresu fizyki do formułowania i opisu zjawisk w przyrodzie i technice, ich oceny za pomocą pomiarów podstawowych wielkości fizycznych i rozwiązywania prostych zagadnień mechatroniki
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_W04
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów do rozwiązywania problemów technicznych oraz wykonywania analiz wytrzymałościowych elementów maszyn i urządzeń mechatronicznych
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	

	K1A_W05
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu elektrotechniki i elektroniki do projektowania i analiz elektrycznych układów napędowych oraz układów sterowania maszyn i urządzeń mechatronicznych
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	

	K1A_W06
	stosuje podstawową wiedzę z zakresu informatyki do tworzenia i programowania wbudowanych komputerowych systemów sieciowych oraz komputerowego wspomagania rozwiązywania problemów i zadań mechatroniki
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_W07
	stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu konstrukcji maszyn oraz grafiki inżynierskiej w zakresie projektowania elementów maszyn i wykonywania obliczeń konstrukcyjnych układów mechanicznych, elektronicznych i elektromechanicznych wykorzystywanych w systemach mechatronicznych
	
	
	
	
	X
	
	
	X
	
	X
	
	
	

	K1A_W08
	stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu opisu, zasad działania oraz budowy zintegrowanych układów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych w urządzeniach mechatronicznych
	X
	X
	
	
	X
	X
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_W9
	stosuje szczegółową wiedzę ogólną obejmującą zagadnienia z zakresu podstaw miernictwa, zbierania, przetwarzania i akwizycji sygnałów pomiarowych, systemów pomiarowych w przykładowych systemach mechatronicznych
	
	
	
	
	
	x
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_W10
	stosuje szczegółową wiedzę związaną z projektowaniem i implementacją podstawowych układów, algorytmów i programów sterowania, automatyki, robotyki i napędów, do systemów mechatronicznych
	X
	
	
	
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	

	K1A_W11
	klasyfikuje podstawową wiedzę o trendach rozwojowych z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, właściwych dla studiowanego kierunku studiów takich jak materiałoznawstwo i inżynieria materiałowa i odnosi ją do zastosowań technicznych
	
	
	
	
	
	X
	X
	
	
	
	
	
	

	K1A_W12
	operuje podstawową wiedzą o cyklu życia aparatury pomiarowo diagnostycznej, układów automatyki, mikrokontrolerów i innych urządzeń informatycznych, oraz systemów mechatronicznych w trakcie ich projektowania, wytwarzania i eksploatacji
	
	
	
	
	X
	X
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_W13
	używa podstawowe metody, techniki i narzędzia stosowane w pomiarach wielkości elektrycznych i mechanicznych oraz rejestracji tych sygnałów wraz z oceną dokładności pomiarów i estymacją sygnałów pomiarowych w diagnozowaniu systemów mechatronicznych
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_W14
	zna w zakresie podstawowym pakiety oprogramowania, służące do obliczeń symbolicznych, macierzowych, numerycznych i symulacyjnych oraz stosuje je do obliczeń sieci elektrycznych i układów elektronicznych, w problemach  mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów, w problemach robotyki, sterowania i regulacji
	X
	X
	
	X
	X
	X
	
	
	
	X
	
	
	

	K1A_W15
	zna podstawowe materiały techniczne, metody badań ich własności, techniki, narzędzia i stosowane w technologii wytwarzania w celu kształtowania postaci, struktury i właściwości produktu z zastosowaniem komputerowego wspomagania projektowania materiałów CAMD i procesów technologicznych CAM
	
	
	
	
	
	X
	X
	X
	
	
	
	
	

	K1A_W16
	zna podstawowe metody projektowania konstrukcji mechanicznych, elektronicznych i elektromechanicznych z zastosowaniem narzędzi i technik komputerowego wspomagania CAD
	
	
	
	
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	

	K1A_W17
	zna i stosuje wybrane pakiety oprogramowania narzędziowego do realizacji standardowego cyklu projektowania oraz użytkowania systemów informatycznych a także zarządzania sieciami komputerowymi informatycznych systemów wbudowanych w urządzenia mechatroniczne
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_W18
	zna i stosuje podstawową wiedzę niezbędną do rozumienia społecznych, ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_W19
	ma podstawową wiedzę o zasadach organizacji i zarządzania przedsiębiorstwem
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_W20
	ma podstawową wiedzę z zakresu ochrony własności przemysłowej i prawa autorskiego, zna zasady korzystania z patentu
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	X
	
	
	

	K1A_W21
	identyfikuje ogólne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiębiorczości takich jak przedsiębiorczość innowacyjna, wykorzystująca wiedzę z zakresu dziedzin techniki i dyscyplin naukowych, właściwych dla mechatroniki
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	X
	
	
	

	UMIEJĘTNOŚCI
	


	K1A_U01
	pozyskuje i prezentuje informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych, norm oraz innych właściwie dobranych źródeł, także w języku angielskim
	
	
	X
	
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	
	
	

	K1A_U02
	integruje i gromadzi uzyskane informacje, dokonuje ich interpretacji, selekcji i na tej podstawie wyciąga wnioski oraz formułuje i uzasadnia opinie
	
	X
	
	
	
	X
	X
	
	
	X
	
	
	

	K1A_U03
	buduje relacje i porozumiewa się przy użyciu różnych technik w środowisku zawodowym oraz w innych środowiskach
	X
	
	X
	
	X
	X
	
	X
	X
	
	
	
	

	K1A_U04
	przygotowuje w języku polskim dobrze udokumentowane opracowanie problemów z zakresu dziedzin wiedzy i umiejętności, właściwych dla mechatroniki oraz streszczenie w języku angielskim
	
	
	X
	
	X
	X
	
	X
	X
	X
	
	
	

	K1A_U05
	przygotowuje i przedstawia w języku polskim prezentację ustną, dotyczącą szczegółowych zagadnień z zakresu studiowanego kierunku mechatronika oraz słucha ze zrozumieniem wypowiedzi w języku angielskim
	
	
	X
	
	X
	X
	
	X
	X
	X
	
	
	

	K1A_U06
	adaptuje wiedzę w procesie  samokształcenia się
	X
	
	X
	
	X
	X
	X
	
	X
	
	
	
	

	K1A_U07
	operuje językiem angielskim w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, właściwych dla studiowanego kierunku mechatronika, zgodne z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 europejskiego systemu opisu kształcenia językowego
	X
	X
	X
	
	X
	X
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_U08
	 wybiera właściwe  techniki informacyjno-komunikacyjne do realizacji zadań typowych dla projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_U09
	planuje i przeprowadza eksperymenty, w tym pomiary przy użyciu różnych metod, przyrządów i systemów pomiarowych, także obejmujących techniki cyfrowe, a następnie analizuje, interpretuje oraz ocenia poprawność uzyskanych wyników
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_U10
	planuje i przeprowadza symulacje komputerowe, a następnie analizuje oraz interpretuje uzyskane wyniki i formułuje na tej podstawie wnioski projektowe, diagnostyczne lub eksploatacyjne systemów mechatronicznych
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_U11
	adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne do formułowania i rozwiązywania zadań projektowych i eksploatacyjnych mechatroniki
	X
	
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_U12
	uwzględnia aspekty systemowe i pozatechniczne przy formułowaniu i rozwiązywaniu zadań inżynierskich projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	
	

	K1A_U13
	prezentuje przygotowanie niezbędne do pracy oraz zna zasady bezpieczeństwa, ergonomii, organizacji i zarządzania związane z różnymi formami aktywności, a szczególnie z  pracą w środowisku przemysłowym lub związanym z eksploatacją urządzeń mechatronicznych typowych dla wybranej specjalności
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_U14
	dokonuje wstępnej analizy ekonomicznej podejmowanych działań konstrukcyjnych, modernizacyjnych lub eksploatacyjnych systemów mechatronicznych
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_U15
	buduje krytyczną analizę funkcjonowania istniejących rozwiązań technicznych i informatycznych, układów, urządzeń i systemów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych
	X
	
	
	
	X
	X
	X
	X
	
	X
	
	
	

	K1A_U16
	identyfikuje i formułuje specyfikację prostych zadań inżynierskich o charakterze praktycznym, charakterystycznych dla układów, urządzeń i systemów  mechaniczno – elektroniczno - informatycznych
	X
	X
	
	
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	

	K1A_U17
	formułuje ocenę przydatności rutynowych metod i narzędzi służących do rozwiązania prostego zadania inżynierskiego o charakterze praktycznym, charakterystycznego dla mechatroniki oraz adaptuje właściwą metodę i narzędzie w praktycznym zastosowaniu
	X
	X
	
	
	X
	X
	
	X
	
	
	
	
	

	K1A_U18
	projektuje oraz realizuje zgodnie z zadaną specyfikacją, proste urządzenia, systemy techniczne lub procesy informatyczne, typowe mechatroniki, używając właściwych metod, technik i narzędzi
	X
	X
	
	
	X
	X
	X
	X
	
	
	
	
	

	K1A_U19
	wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację projektową i eksploatacyjną urządzenia mechatronicznego oraz dokumentację projektową i użytkową oprogramowania systemu mechatronicznego
	
	X
	
	
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	
	

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	K1A_K01
	prezentuje potrzebę uczenia się przez całe życie oraz buduje inspirację procesu uczenia się innych osób, a także potrafi zorganizować taki proces
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_K02
	rozróżnia pozatechniczne aspekty i skutki działalności inżynierskiej, w tym jej wpływ na środowisko, i określa związaną z tym odpowiedzialność za podejmowane decyzje
	
	
	X
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_K03
	organizuje współdziałanie i pracę w grupie, przyjmując w niej różne role
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	
	
	

	K1A_K04
	określa odpowiednio priorytety służące realizacji określonego przez siebie lub innych zadania
	X
	X
	
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	
	
	

	K1A_K05
	identyfikuje i rozstrzyga prawidłowo dylematy związane z wykonywaniem zawodu inżyniera
	
	
	X
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_K06
	rozwija pro-aktywne zachowania przedsiębiorcze oraz kształtuje kompetencje przyszłego przedsiębiorcy
	
	
	X
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	

	K1A_K07
	prezentuje świadomość roli społecznej absolwenta uczelni technicznej, rozumie potrzebę powszechnie zrozumiałego formułowania i przekazywania społeczeństwu, różnymi środkami masowego przekazu, informacji i opinii dotyczących osiągnięć techniki i innych aspektów działalności inżynierskiej
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	
	
	


3) Macierz efektów uczenia się  dla modułu kształcenia w odniesieniu do przedmiotów, kursów (form zajęć), które pozwalają na ich uzyskanie
	Moduł automatyki i robotyki z teorią sterowania
	 
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł gromadzi przedmioty podstawowe, realizowane w formie wykładów, ćwiczeń oraz laboratoriów, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie: automatyki i robotyki oraz szeroko pojętego sterowania w systemach mechatronicznych.  
	sterowanie i automatyka w mechatronice
	robotyka i napędy w mechatronice
	systemy komputerowe czasu rzeczywistego
	laboratorium sterowania i automatyki
	laboratorium napędów i robotyki
	automatyzacja i  robotyzacja procesów
	systemy zdalnego monitorowania i sterowania
	
	
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W+C
	W+C
	W+C
	L
	L
	K
	W+C
	
	
	

	MA1A_W01
	Ma szczegółową wiedzę w zakresie sensoryki i aktoryki;
	
	x
	
	
	X
	X
	X
	
	
	K1A_W10

	MA1A_W02
	Ma wiedzę w zakresie teorii sterowania i regulacji obejmującą wykorzystanie modeli matematycznych sygnałów i procesów ciągłych i dyskretnych: różniczkowych (różnicowych), operatorowych, widmowych i stanowych niezbędną do; 

1) opisu i analizy algorytmów analogowego i cyfrowego przetwarzania sygnałów pomiarowych i sterujących; 

2) opisu i analizy działania systemów regulacji i sterowania, w tym systemów zawierających układy programowalne;

3) opisu zagadnień i rozwiązywania prostych zadań z zakresu robotyki i mechatroniki; 
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	
	
	K1A_W01

	MA1A_W03
	Operuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzą ogólną do: określenia jakości i wyboru regulacji, sterowania optymalnego, sterowania predykcyjnego, sterowania kombinacyjnego i sekwencyjnego, elementów robotyki, komputerowych sieci sterujących;
	X
	X
	
	
	
	X
	
	
	
	K1A_W08

	MA1A_W04
	Stosuje świadomie i celowo pakiety oprogramowania do wspomagania obliczeń inżynierskich w problemach robotyki, sterowania i regulacji.


	X
	x
	
	
	
	
	x
	
	
	K1A_W14

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	MA1A_U01
	W pracy zespołowej formułuje w sposób zrozumiały i jednoznaczny procedury obliczeniowe w procesie projektowania układów mechatronicznych stosując techniki przekazu i dokumentowania przyjęte w środowisku zawodowym inżynierów mechatroniki oraz automatyki i robotyki;
	
	
	
	x
	X
	x
	X
	
	
	K1A_U03

	MA1A_U02
	Do zadań szczegółowych w procesie samokształcenia się z zakresu mechatroniki  adaptuje nowości wiedzy o sygnałach, systemach i sterowaniu,
	X
	X
	x
	
	
	X
	x
	
	
	K1A_U06

	MA1A_U03
	Operuje w języku angielskim terminologią w zakresie sygnałów, sterowania, automatyki i robotyki zgodnie z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego.

	
	X
	x
	
	
	X
	
	
	
	K1A_U07

	MA1A_U04
	Wybiera standard architektury i protokołów komunikacyjnych obsługi magistrali urządzenia mechatronicznego; dobiera sterowniki, sensory i aktuatory;
	
	X
	
	X
	X
	
	X
	
	
	K1A_U08

	MA1A_U05
	Planuje i przeprowadza symulacje komputerowe jako podstawę integracji systemu mechatronicznego, doboru sterowników, sensorów i aktuatorów.
	
	
	
	X
	X
	
	
	
	
	K1A_U10

	MA1A_U06
	Adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne do standardowych zadań projektowych jak identyfikacja obiektu sterowania, wybór prawa sterowania – dobór nastaw regulatora, korekcja własności dynamicznych systemu i ocena jakości;


	x
	
	X
	X
	
	
	
	
	
	K1A_U11

	MA1A_U07
	Ocenia, rozróżnia i stosuje różne metody, w tym eksperymentalne, stosuje przyrządy, czujniki i systemy pomiarowe, także obejmujące techniki cyfrowe, analizuje, interpretuje oraz ocenia ich przydatność dla zadań sterowania i regulacji;
	
	
	
	X
	X
	
	X
	
	
	K1A_U09

	MA1A_U08
	Analizuje znane systemy przetwarzania sygnałów, funkcjonowanie istniejących układów regulacji i systemów sterowania, rozpoznaje składowe funkcjonalne systemu oraz ich rolę i na tej podstawie potrafi diagnozować i lokalizować uszkodzenia;
	
	X
	
	X
	X
	x
	
	
	
	K1A_U15

	MA1A_U09
	Identyfikuje procesy dynamiczne, ocenia funkcje i jakość sterowania, specyfikuje zadania sterowania dla standardowych systemów regulacji;
	
	X
	
	X
	X
	
	X
	
	
	K1A_U16

	MA1A_U10
	Ocenia przydatność rutynowych metod regulacji w celu praktycznego doboru sterowania z uwzględnieniem jakości wykorzystując symulacje komputerowe;
	
	
	
	X
	
	
	
	
	
	K1A_U17

	MA1A_U11
	Projektuje proste składowe systemów sterowania oraz realizuje układy regulacji dla standardowych przypadków, tworzy i uruchamia własne układy,
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	
	K1A_U18

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MA1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	
	X
	
	X
	X
	X
	X
	
	
	K1A_K04

	MA1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	
	X
	
	X
	X
	X
	X
	
	
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	5
	4
	2
	2
	2
	5
	5
	
	
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	15 (AMiUR) 15 (MiDP) 25 (SMiS)

	
	
	
	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł elektrotechniczno- elektroniczny
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł gromadzi przedmioty podstawowe i kierunkowe, realizowane w formie wykładów, ćwiczeń oraz laboratoriów, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie: elektrotechniki, elektroniki, elektrotechniki oraz przetwarzania różnego typu sygnałów. Nabyte informacje i umiejętności stanowić powinny podstawę do studiowania kolejnych przedmiotów/kursów, m.in. z zakresu mechatroniki, automatyki i robotyki.



	modele sygnałów 
i procesów ciągłych
	cyfrowe przetwarzanie sygnałów, systemy transmisji informacji

(obieralny)
	elementy i układy elektroniczne
	elektrotechnika i maszyny elektryczne
	technika cyfrowa
	pracownia obliczeniowa i laboratorium elektrotechniki
	laboratorium techniki cyfrowej
	elektroniczna aparatura medyczna
	laboratorium elektroniki i techniki mikroprocesorowej
	elektrotechnika i mechatronika pojazdów / 
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W+C
	W+C
	W+C
	W+C
	W+C
	W+C
	L
	K
	L
	K
	

	ME1A_W01
	Ma uporządkowaną wiedzę z zakresu elektrotechniki i elektroniki do projektowania i analiz elektrycznych układów napędowych oraz układów sterowania maszyn i urządzeń mechatronicznych;
	X
	X
	x
	X
	
	X
	
	x
	
	x
	K1A_W08

	ME1A_W02
	Zna w zakresie podstawowym pakiety oprogramowania, służące do obliczeń symbolicznych, macierzowych, numerycznych i symulacyjnych oraz stosuje je do obliczeń sieci elektrycznych i układów elektronicznych;
	X
	X
	x
	X
	X
	
	x
	
	
	
	K1A_W14

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	ME1A_U01
	Adaptuje wiedzę o sygnałach, systemach i sterowaniu do zadań eksploatacyjnych układów mechatronicznych, a w szczególności ich komponentów elektrotechnicznych i elektronicznych;
	X
	X
	x
	X
	
	
	
	x
	x
	
	K1A_U02

	ME1A_U02
	Operuje w języku angielskim podstawową terminologią w zakresie sygnałów, układów elektronicznych analogowych i cyfrowych zgodne z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego.
	X
	X
	X
	
	
	
	
	x
	
	x
	K1A_U07

	ME1A_U03
	Wybiera  właściwe  środowiska programistyczne, symulatory  oraz narzędzia komputerowego wspomagania do obliczania sieci elektrycznych przemysłowych, systemów elektromaszynowych, napędów elektrycznych, analogowych i cyfrowych układów elektronicznych, oraz prostych systemów przetwarzania sygnałów (filtrów pasywnych i aktywnych);
	X
	X
	X
	X
	
	X
	x
	
	x
	x
	K1A_U08

	ME1A_U04
	Planuje i przeprowadza eksperymenty, w tym pomiary wielkości elektrycznych istotnych w systemach elektromaszynowych przy użyciu standardowych cyfrowych i komputerowych przyrządów pomiarowych a następnie analizuje, interpretuje wyniki;
	
	
	
	
	X
	X
	
	x


	x
	
	K1A_U09

	ME1A_U05
	Planuje i przeprowadza symulacje komputerowe, systemów elektromaszynowych, układów cyfrowych i układów elektronicznych, a następnie analizuje oraz ocenia przydatność uzyskanych wyników;


	X
	X
	
	
	X
	X
	x
	
	x
	
	K1A_U10

	ME1A_U06
	Ocenia przydatność i używa rutynowych metod i narzędzi komputerowych służących do obliczeń sieci elektrycznych i urządzeń elektromechanicznych i układów elektronicznych oraz do programowania układów logicznych i mikrokontrolerów;
	
	X
	
	
	X
	
	
	
	x
	
	K1A_U17

	ME1A_U07
	Projektuje proste podzespoły elektryczne, elektromechaniczne, programuje układy cyfrowe i mikrokontrolery używając metod, technik i narzędzi  symulacji komputerowego wspomagania obliczeń, projektuje płyty montażowe i prowadzi montaż elementów, uruchamia proste urządzenia elektroniczne
	
	
	
	
	X
	
	
	X
	x
	x
	K1A_U18

	ME1A_U08
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację prostych podzespołów elektrycznych, elektromechanicznych, programowanych układów cyfrowych i mikrokontrolerów, płyt montażowych,

	
	
	
	
	
	
	x
	x
	x
	
	K1A_U19

	ME1A_U09
	Identyfikuje i specyfikuje proste zadania w zakresie: 

1) obliczeń sieci elektrycznych pasywnych prądu przemiennego, 

2) doboru elementów napędu elektrycznego, 

3) doboru układów elektronicznych, 

4) programowania układów logicznych, kombinacyjnych i sekwencyjnych, 

5) doboru i niskopoziomowego programowania mikrokontrolerów;

6) eksploatacji i diagnozowania podzespołów elektronicznych i elektromechanicznych urządzeń mechatronicznych
	X
	X
	X
	X
	
	
	
	
	
	x
	K1A_U16

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MA1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	x
	X
	x
	x
	K1A_K04

	MA1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	X
	X
	X
	X
	X
	X
	x
	x

x
	x
	x
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	3
	4
	4
	3
	3
	2
	2
	5
	3
	3
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	29 (AMiUR)  27 (MiDP)  24 (SMiS)

	
	
	
	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł Kształcenia ogólnoakademickiego
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł obejmuje przedmioty kształcenia ogólnego realizowane w formie wykładów lub/i ćwiczeń, pozwalające na zdobycie wiedzy humanistycznej i podstawowej medycznej, w tym motoryki człowieka oraz w odniesieniu do zagadnień technicznych. Kurs językowy ukierunkowany na podniesienie poziomu komunikacji społecznej studenta.  


  
	Wychowanie fizyczne
	
	Język angielski
	Technologie informacyjne
	
	Poradnictwo zawodowe
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	C
	
	C
	C
	
	C
	

	MJ1A_W01
	Ma podstawową wiedzę z zakresu technologii IT.
	
	
	
	X
	
	
	

	MJ1A_W02
	Student posiada wiedzę ogólną o społeczeństwach, nurtach filozoficznych i językach z różnych kręgów kulturowych, 
	
	
	X
	
	
	
	

	MJ1A_W03
	Ma wiedzę na temat budowy i motoryczności organizmu człowieka
	X
	
	
	
	
	X
	

	MJ1A_W04
	Zna zasady przepisy bhp obowiązujące podczas odpowiednich zajęć dydaktycznych
	X
	
	
	
	
	
	

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	MJ1A_U01
	Pozyskuje i prezentuje informacje z literatury, baz danych oraz innych właściwie dobranych źródeł, także w języku angielskim; 
	
	
	x
	x
	
	x
	K1A_U01

	MJ1A_U02
	Operuje językiem angielskim w mowie i piśmie zgodne z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego.
	
	
	x
	
	
	
	K1A_U07

	MJ1A_U03
	Buduje relacje i porozumiewa się przy użyciu różnych technik i technologii informacyjnych, także w języku angielskim, w różnych środowiskach, w tym w ograniczonym zakresie w środowisku medycznym.
	x
	
	
	x
	
	x
	K1A_U03

	MJ1A_U04
	Przygotowuje dobrze udokumentowane opracowania, także w języku angielskim, z zakresu wybranych nauk humanistycznych i medycznych powiązanych z techniką.
	x
	
	
	x
	
	x
	K1A_U04

	MJ1A_U05
	Przygotowuje i przedstawia w języku polskim oraz języku angielskim prezentację ustną z zakresu wybranych nauk humanistycznych i medycznych powiązanych z techniką.
	
	
	
	x
	
	x
	K1A_U05

	MJ1A_U06
	Adaptuje nowości wiedzy o technologiach informacyjnych, rozwoju techniki w medycynie w procesie samokształcenia się.
	
	
	
	x
	
	x
	K1A_U06

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MJ1A_K01
	Wyjaśnia powiązania medycyny i techniki, w tym jej wpływ na człowieka i środowisko, i ocenia związaną z tym odpowiedzialność inżyniera za podejmowane decyzje związane z jego działalnością.
	
	
	
	
	
	x
	K1A_K02

	MJ1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za własne działania oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania.
	x
	
	x
	
	
	
	K1A_K03

	MJ1A_K03
	Identyfikuje i rozstrzyga prawidłowo dylematy związane z wykonywaniem zawodu inżyniera, jako kreatora zmian otoczenia człowieka.
	
	
	
	
	
	x
	K1A_K05

	MJ1A_K04
	Prezentuje świadomość roli społecznej absolwenta uczelni technicznej, jako kreatora zmian otoczenia człowieka, rozumie potrzebę powszechnie zrozumiałego formułowania i przekazywania społeczeństwu, różnymi środkami masowego przekazu oraz w różnych języka, informacji i opinii dotyczących osiągnięć techniki i innych aspektów działalności własnej i inżynierskiej.
	
	
	x
	x
	
	
	K1A_K07

	PUNKTY ECTS
	0
	
	8
	3
	
	2
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	13 (AMiUR) 13 (MiDP)  13 (SMiS)
	

	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	 Wyłącznie kursy nieegzaminacyjne. Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające sposób samodzielnego formułowania opinii i poglądów  dotyczących zagadnień omawianych podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.




legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł metod matematyczno-fizycznych 

w technice
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł gromadzi przedmioty podstawowe (fizyka i matematyka), które umożliwią zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności niezbędnych do właściwego zrozumienia tematyki omawianej w ramach przedmiotów i kursów sekwencyjnych.
	algebra
	rachunek różniczkowy  i całkowy
	analiza  matematyczna
	probabilistyka i statystyka
	fizyka elementarna
	fizyka2
	laboratorium fizyki
	Fizyka i technika medyczna
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W
+

C
	W+C
	W
+
C
	W

+

C
	C
	W+

C
	L
	K
	

	MF1A_W01
	Ma wiedzę w zakresie matematyki stosowanej, obejmującą algebrę, rachunek różniczkowy i całkowy analizę matematyczną, probabilistykę z elementami statystyki oraz elementy matematyki dyskretnej, niezbędne do: 

1) opisu działania kinematycznych i dynamicznych układów mechanicznych także w odniesieniu do ośrodków ciągłych,
1) opisu i analizy działania obwodów elektrycznych, oraz analogowych i cyfrowych układów elektronicznych;

2) opisu i analizy procesów dynamicznych dla regulacji i sterowania;

3) opisu sygnałów, ich własności oraz przetwarzania i rozpoznawania;

4) opisu i rozwiązywania prostych zadań z zakresu mechatroniki,
	X
	X
	X
	X
	x
	x
	x
	X
	K1A_W01

K1A_W02

	MF1A_W02
	Stosuje świadomie i celowo pakiety oprogramowania do wspomagania obliczeń inżynierskich w zagadnieniach matematycznych;
	
	
	
	X
	
	
	
	X
	K1A_W14

	MF1A_W03
	Ma wiedzę w zakresie fizyki, obejmującą mechanikę, termodynamikę, optykę, elektryczność i magnetyzm, fizykę jądrową oraz fizykę ciała stałego, w tym wiedzę niezbędną do: 

1) zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych występujących w układach mechatronicznych,

2) zrozumienia zjawisk zachodzących w materiałach inżynierskich a pozwalających kształtować i dobierać ich własności w procesie konstruowania; 
3) oceny podstawowych wielkości fizycznych za pomocą pomiarów.
	
	
	
	
	x
	x
	
	X
	K1A_W03

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	MF1A_U01
	Potrafi wskazać i objaśnić zastosowanie metod probabilistyki i statystyki do oceny wiarygodności eksperymentów i pomiarów oraz ich planowania;
	
	
	
	X
	
	
	X
	
	K1A_U08

	MF1A_U02
	Wykonuje sprawnie, także z wykorzystaniem pakietów do obliczeń inżynierskich kalkulacje macierzowe i na liczbach zespolonych, rozwiązuje równania liniowe o niskiej złożoności obliczeniowej, równania różniczkowe liniowe drugiego rzędu, wykonuje i interpretuje operacje różniczkowo-całkowe na prostych funkcjach odnosząc je do opisu zjawisk fizycznych elektrotechniki i mechaniki.
	x
	X
	X
	
	X
	x
	x
	X
	K1A_U11

	MF1A_U03
	Planuje i przeprowadza eksperymenty, w tym pomiary przy użyciu różnych metod oraz współczesnych standardowych, cyfrowych i komputerowych przyrządów i systemów pomiarowych, a następnie analizuje, interpretuje oraz ocenia poprawność uzyskanych wyników wykorzystując programy komputerowe do wspomagania obliczeń;
	
	
	
	
	
	
	x
	
	K1A_U09

	MF1A_U04
	Korzysta z symulacji komputerowych, a następnie porównuje z wynikami eksperymentu fizycznego, analizuje  oraz interpretuje uzyskane wyniki. 
	
	
	
	
	
	
	x
	
	K1A_U10

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MF1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	x
	X
	X
	
	X
	
	X
	X
	K1A_K04

	MF1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	x
	X
	X
	
	X
	
	X
	
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	4
	4
	3
	3
	3
	3
	2
	5
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	27 (AMiUR) 22 (MiDP) 22 (SMiS)
	

	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł mechaniki
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł obejmuje przedmioty  kierunkowe i obieralne (specjalistyczne), realizowane w formie wykładów, ćwiczeń, laboratoriów i zajęć projektowych, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie: mechaniki,  wytrzymałości materiałów, technologii  wytwarzania, grafiki inżynierskiej i konstrukcji maszyn.

	mechanika techniczna
	laboratorium technologiczne  aparatury medycznej / laboratorium technologiczne  pojazdów / laboratorium technologii montażu i napraw systemów automatyzacji
	wytrzymałość materiałów
	technologie wytwarzania i napraw / technologie wytwarzania i napraw pojazdów / technologie montażu i napraw systemów automatyzacji
	podstawy mechaniki ośrodków ciągłych
	pracownia obliczeniowa i laboratorium wytrzymałości materiałów
	grafika inżynierska i zapis konstrukcji
	komputerowa pracownia projektowa
	podstawy konstrukcji mechanicznych
	podstawy budowy  i  eksploatacji pojazdów
	inżynieria wytwarzania i napraw
	Podstawy biomechaniki
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W+C


	L
	W+C


	K


	W


	L


	W+

C


	P


	W+

C
	K
	W
	K
	

	MT1A_W01
	Ma uporządkowaną  i podbudowaną teoretycznie wiedzę z zakresu mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów obejmującą analizę statyczną, elementy teorii stanu naprężenia i odkształcenia, podstawy teorii drgań, elementy teorii maszyn i mechanizmów, mechanikę ośrodków ciągłych niezbędne do:

1) opisu kinematyki i dynamiki mechanizmów w procesie projektowania systemów mechatronicznych,
2) analiz wytrzymałościowych elementów maszyn w procesie projektowania zespołów mechanicznych i elektromechanicznych złożonych systemów technicznych; 
	X
	
	X
	
	x
	x
	
	
	x
	
	
	x
	K1A_W07

K1A_W04


	MT1A_W02
	Stosuje świadomie i celowo pakiety oprogramowania do wspomagania obliczeń inżynierskich w problemach  mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów;
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	K1A_W14

K1A_W16

	MT1A_W03
	Stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu konstrukcji maszyn oraz grafiki inżynierskiej w zakresie projektowania konstrukcji mechanicznych i elektromechanicznych oraz wykonywania prostych obliczeń standardowych konstrukcji;
	
	
	
	
	
	
	x
	
	x
	x
	x
	
	K1A_W07

K1A_W08

	MT1A_W04
	Używa podstawowe metody, techniki i narzędzia stosowane przy rozwiązywaniu prostych zadań inżynierskich w zakresie konstrukcji mechanicznych i elektromechanicznych z zastosowaniem komputerowego wspomagania CAD;
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	
	
	K1A_W16

	MT1A_W05
	Stosuje szczegółową wiedzę związaną z projektowaniem i implementacją podstawowych układów sterowania, automatyki, robotyki i napędów, przy konstruowaniu i eksploatacji systemów mechatronicznych;
	
	X
	
	x
	
	
	
	X
	
	
	
	
	K1A_W10

	MT1A_W06
	Operuje wiedzą o niezawodności i regułach eksploatacji urządzeń mechanicznych i elektromechanicznych z uwzględnieniem prewencji i diagnostyki;
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	
	K1A_W12

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	MT1A_U01
	Opisuje przebieg wykonanych analiz w zakresie statyki, kinematyki, dynamiki i obliczeń wytrzymałościowych, w sposób jednoznaczny i zrozumiały w środowisku zawodowym inżynierów mechaników zgodnie z obowiązującymi normami;
	X
	
	x
	
	X
	X
	
	X
	
	x
	
	
	K1A_U03

	MT1A_U02
	Przygotowuje dobrze dokumentowane opracowanie z zakresu mechaniki technicznej i wytrzymałości materiałów zarówno w języku polskim jak i angielskim,
	X
	
	x
	
	X
	X


	
	
	x
	
	
	
	K1A_U04

	MT1A_U03
	Operuje w języku angielskim podstawową terminologią w zakresie mechaniki technicznej zgodnie z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego.
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	
	
	K1A_U07

	MT1A_U04
	Pozyskuje i wykorzystuje informacje, także w języku angielskim; zawarte w normach, katalogach elementów i podzespołów mechanicznych, elektromechanicznych, programach do wspomagania projektowania oraz w innych właściwie dobranych źródłach
	
	x
	
	x
	
	
	
	X
	x
	
	x
	xx

x
	K1A_U01

	MT1A_U05
	W sposób zrozumiały i jednoznaczny opisuje przebieg procedur obliczeniowych projektowania, specyfikuje części i podzespoły oraz potrafi zaplanować modernizację urządzeń mechatronicznych;
	
	x
	
	x
	
	
	
	X
	
	x
	x
	
	K1A_U03

	MT1A_U06
	Przygotowuje w języku polskim i angielskim dokumentację projektową, stosuje procedury wprowadzania zmian;
	
	x
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U04

	MT1A_U07
	Przygotowuje i przedstawia w języku polskim i angielskim prezentację ustną, projektu konstrukcyjnego lub eksploatacyjnego;
	
	x
	
	x
	
	
	
	
	x
	
	
	X
	K1A_U05

	MT1A_U08
	Adaptuje wiedzę w zakresie technik obliczeniowych, grafiki inżynierskiej oraz projektowania konstrukcji w tym metodologii CAD w procesie samokształcenia się.


	
	
	
	
	
	
	x
	
	x
	x
	
	X
	K1A_U06

	MT1A_U09
	Identyfikuje i specyfikuje proste inżynierskie zadania obliczeniowe w zakresie analizy statycznej belek, słupów i kratownic, obliczeń kinematycznych, dynamicznych mechanizmów, oraz obliczeń kinematycznych i dynamicznych urządzeń przepływowych ;
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U16

	MT1A_U10
	Posługuje się różnymi metodami i komputerowymi narzędziami służącymi do obliczeń wytrzymałości, kinematyki i dynamiki oraz adaptuje właściwą metodę i narzędzie w praktycznym zastosowaniu;
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	X
	K1A_U17

	MT1A_U11
	Buduje krytyczną analizę funkcjonowania istniejących rozwiązań technicznych, urządzeń mechanicznych wykorzystywanych w mechatronice
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	
	K1A_U15

	MT1A_U12
	Identyfikuje i specyfikuje proste zadania konstrukcyjne i eksploatacyjne o charakterze praktycznym, charakterystyczne dla użytkowania i napraw podzespołów mechanicznych urządzeń mechatronicznych;
	
	
	
	
	
	
	
	X
	
	x
	x
	X
	K1A_U16

	MT1A_U13
	Dobiera rutynowe metody i narzędzia do prostego zadania projektowego lub eksploatacyjnego o charakterze praktycznym, dotyczącego mechanicznych komponentów urządzenia mechatronicznego;
	
	
	
	x
	
	
	
	X
	
	
	x
	X
	K1A_U17

	MT1A_U14
	Projektuje oraz realizuje zgodnie z zadaną specyfikacją, proste komponenty mechaniczne urządzenia mechatronicznego, używając właściwych metod, technik i narzędzi, 
	
	
	
	x
	
	
	
	
	x
	
	
	
	K1A_U18

	MT1A_U15
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację techniczną, nanosi poprawki w dokumentacji projektowanego komponentu mechanicznego urządzenia mechatronicznego
	
	x
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	K1A_U19

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MT1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	X
	x
	X
	
	X
	x
	X
	
	
	x
	
	X
	K1A_K04

	MT1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	
	x
	
	
	
	
	X
	
	
	x
	
	X
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	4
	3
	3
	3
	2
	3
	4
	2
	6
	5
	2
	3
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	
	35 (AMiUR)   37 (MiDP) 32 (SMiS)
	

	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł mechatroniki
	
	
	

Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł gromadzi przedmioty kierunkowe i obieralne (specjalistyczne), realizowane w formie wykładów, ćwiczeń, laboratoriów oraz projektów, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie: mechatroniki,
projektowania systemów mechatronicznych z uwzględnieniem  elementów sterowania
oraz zagadnień ich eksploatacji i diagnostyki 






	Wprowadzenie do mechatroniki
	Mechatronika 
	Sterowniki programowalne


	Podstawy miernictwa
	Systemy pomiarowe aparatury medycznej / 

Systemy napraw cze - diagnostyczne  pojazdów / Sensory i systemy pomiarowe
	Laboratorium systemów pomiarowych aparatury medycznej / Laboratorium systemów pomiarowych i diagnostycznych  pojazdów / Laboratorium systemów pomiarowych
	Przedmiot obieralny 5: Laboratorium miernictwa i metrologii / Laboratorium komputerowych technologii pomiarowych
	metody projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych
	symulacja i wirtualne prototypowanie systemów mechatronicznych
	przegląd i zespołowe projektowanie aparatury medycznej / przegląd i zespołowe projektowanie mechatroniki pojazdów / zespołowe projektowanie systemów automatyzacji
	Wprowadzenie do biomechatroniki
	Biomechatronika
	mechatronika pokładowo pojazdów
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	C
	W+C
	W+C
	W
	K
	L
	L
	W
	W+C


	W+P
	W+C
	P
	W+C
	

	MM1A_W01
	Stosuje uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu modelowania i optymalizacji podstawowych, zintegrowanych systemów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych stosowanych w urządzeniach mechatronicznych;
	
	x
	x
	
	
	
	
	x
	x
	X
	
	x
	
	K1A_W08

	MM1A_W02
	Stosuje szczegółową wiedzę związaną z projektowaniem i implementacją prostych systemów pomiarowych przy konstruowaniu i eksploatacji systemów mechatronicznych; rozpoznaje przeznaczenie i funkcje elementów składowych i wykorzystuje tę wiedzę w procesie zespołowego projektowania 
	
	
	
	
	x
	x
	x
	
	x
	X
	x
	x
	x
	K1A_W10

	MM1A_W03
	Operuje podstawową wiedzą o niezawodności i cyklu życia, zintegrowanych systemów mechaniczno – elektroniczno - informatycznych i wykorzystuje zdobytą wiedzę w projektowaniu i eksploatacji 
	
	x
	
	
	
	
	
	X
	x
	
	
	x
	
	K1A_W12

	MM1A_W04
	Klasyfikuje podstawową wiedzę o trendach rozwojowych właściwych dla mechatroniki
	x
	
	x
	
	X
	
	
	x
	x
	
	x
	
	X
	K1A_W11

	MM1A_W05
	Wykorzystuje w zakresie podstawowym komputerowe pakiety obliczeniowo-symulacyjne przy rozwiązywaniu prostych zadań dotyczących funkcjonowania układów mechatronicznych;
	x
	
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	x
	
	K1A_W14

	MM1A_W06
	Stosuje świadomie i celowo pakiety oprogramowania do wspomagania obliczeń inżynierskich w podstawowych problemach mechatronicznych.
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	x
	
	K1A_W15

K1A_W16

	MM1A_W07
	Stosuje uporządkowaną wiedzę ogólną obejmującą kluczowe zagadnienia z zakresu podstaw metrologii, zbierania, przetwarzania i akwizycji sygnałów pomiarowych oraz strukturę i organizację czujników inteligentnych i systemów pomiarowych w przykładowych systemach mechatronicznych; 
	
	
	
	X
	
	x
	
	
	
	
	x
	x
	
	K1A_W08

K1A_W09

	MM1A_W08
	Używa podstawowe metody, w tym komputerowe, techniki i narzędzia stosowane w pomiarach wielkości geometrycznych, elektrycznych i nieelektrycznych oraz mechanicznych,  potrafi rejestrować sygnały pomiarowe wraz z estymacją błędu pomiarowego i oceną poprawności uzyskanych wyników pomiarów w diagnozowaniu systemów mechatronicznych; 
	
	
	
	x
	
	x
	
	
	
	
	
	x
	
	K1A_W13

	UMIEJĘTNOŚCI
	
	
	

	MM1A_U01
	Selekcjonuje i pozyskuje informacje w języku polskim i angielskim o nowych technikach i technologiach w eksploatacji systemów mechatronicznych w obrębie inżynierskiej specjalności zawodowej 
	
	x
	x
	
	
	
	X
	x
	x
	X
	
	x
	
	K1A_U01

	MM1A_U02
	Gromadzi i integruje informacje uzyskane z różnych dziedzin, dokonuje ich interpretacji, selekcji i na tej podstawie wyciąga wnioski umożliwiające opracowanie koncepcji urządzeń mechatronicznych
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	X
	
	x
	
	K1A_U02

	MM1A_U03
	Pracuje w zespole interdyscyplinarnym, komunikuje się skutecznie z inżynierami specjalistami mechaniki, budowy maszyn, elektrotechniki, elektroniki i automatyki;
	
	
	
	
	
	x
	
	x
	
	
	
	x
	
	K1A_U03

	MM1A_U04
	Przygotowuje w języku polskim oraz języku angielskim dobrze udokumentowane opracowanie projektu własnego z zakresu systemów mechatronicznych
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	x


	
	x
	
	K1A_U04

	MM1A_U05
	Rozumie i wykorzystuje informacje zawarte w nowościach literatury fachowej z zakresu przetwarzania sygnałów i modelowania systemów, w programach do wspomagania obliczeń inżynierskich oraz innych właściwie dobranych źródłach, także w języku angielskim, w stopniu pozwalającym na rozwiązywanie nowych zadań inżynierskich i stosowanie nowych algorytmów i technik przetwarzania; 
	
	x
	
	
	X
	x
	
	x
	
	X
	x
	
	X
	K1A_U06

	MM1A_U06
	Przygotowuje i przedstawia w języku polskim i angielskim prezentacje ustne, dotyczące niektórych szczegółowych problemów związanych z różnorodnymi systemami pomiarowymi
 
	
	
	
	
	
	x
	
	
	x
	
	
	x
	
	K1A_U05

	MM1A_U07
	Adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne do projektowania, eksploatacji i modernizacji zintegrowanych układów mechaniczno-elektroniczno-informatycznych 
	x
	
	x
	
	X
	
	
	
	x
	X
	
	x
	X
	K1A_U11

	MM1A_U08
	Uwzględnia aspekty ekonomiczne, i pozatechniczne urządzeń mechatronicznych ich użytkowania, obsługiwania i regeneracji.
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	
	
	
	
	K1A_U12

	MM1A_U09
	Wybiera właściwe techniki i metody do realizacji zadań typowych dla praktyki sterowania takich jak, wybór struktury systemu, urządzeń pomiarowych i wykonawczych 
	
	
	x
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	X
	K1A_U08

	MM1A_U10
	Planuje i przeprowadza symulacje komputerowe obiektów i sterowania, interpretuje wyniki symulacji, porównuje z wynikami pomiarów i obserwacji, ocenia istotność wyników dla projektowania;
	
	
	
	
	X
	x
	
	
	
	X
	
	x
	X
	K1A_U10

	MM1A_U11
	Uwzględnia aspekty systemowe, ekonomiczne i użytkowe przy formułowaniu kryteriów, wymagań i zadań sterowania. (poprawione)

	
	
	x
	
	
	
	
	x
	x
	
	
	
	
	K1A_U12

	MM1A_U12
	Adaptuje metody analityczne, symulacyjne, eksperymentalne oraz ocenia istotność diagnostyczną i przydatność konstrukcyjną wyników;
	
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	
	K1A_U11

	MM1A_U13
	Wybiera  właściwe  techniki informacyjno-komunikacyjne do gromadzenia, przetwarzania akwizycji i archiwizacji zadań pomiarowych;
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U08

	MM1A_U14
	Planuje i przeprowadza pomiary przy użyciu różnych metod,  przyrządów i systemów pomiarowych, także obejmujących cyfrowe i komputerowe systemy pomiarowe, a następnie analizuje, interpretuje oraz ocenia poprawność uzyskanych wyników.


	
	
	x
	
	
	x
	
	
	
	
	
	x
	
	K1A_U09

	MM1A_U15
	Adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymentalne do formułowania i rozwiązywania zadań pomiarowych. 
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	x
	
	
	K1A_U11

	MM1A_U16
	Analizuje funkcjonowanie istniejących urządzeń mechatronicznych typowych dla specjalności, 
	
	
	x
	
	
	
	
	x
	
	X
	
	
	
	K1A_U15

	MM1A_U17
	Rozpoznaje składowe funkcjonalne prostych systemów mechatronicznych  oraz ich rolę, określa ich praktyczne zastosowania 
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	X
	x
	
	X
	K1A_U16

	MM1A_U18
	Formułuje procedury diagnostyczne i lokalizacji uszkodzeń w systemach mechatronicznych,
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U17

	MM1A_U19
	Projektuje proste składowe przykładowego urządzenia mechatronicznego oraz współdziała w zespole projektowym prototypującym całość urządzenia mechatronicznego; 
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	X
	
	x
	
	K1A_U18

	MM1A_U20
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację wykonawczą i eksploatacyjną urządzenia mechatronicznego
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	K1A_U19

	MM1A_U21
	Porównuje i ocenia przydatność różnych technik pomiarowych, wielkości nieelektrycznych i eklektycznych,
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U15

	MM1A_U22
	Tworzy proste systemy pomiarowe i monitorujące przy zastosowaniu właściwie dobranego oprogramowania w komputerowych systemach diagnostycznych,
	
	
	x
	
	
	x
	
	
	
	
	
	x
	
	K1A_U18

	MM1A_U23
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację pomiarowo-diagnostyczną systemu mechatronicznego
	
	
	
	
	
	x
	
	
	
	
	
	
	
	K1A_U19

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	
	
	

	MM1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	X
	X
	
	
	X
	x
	
	X
	X
	x
	
	x
	X
	K1A_K04

	MM1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	
	
	
	
	X
	x
	x
	X
	X
	x
	
	x
	X
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	3
	5
	3
	2
	2
	2
	2
	2
	5
	5
	3
	3
	5
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	
	
	 37 (AMiUR) 42 (MiDP) 37 (SMiS)

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	
	
	
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria, projekt). W przypadku wykładów i ćwiczeń i konwersatorium, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.
W przypadku zajęć projektowych efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez ocenę stopnia realizacji projektu na poszczególnych etapach jego realizacji. Ocena końcowa uzależniona jest od wyniku ostatecznego projektu  (projekt zrealizowany w całości, częściowo lub niezrealizowany). 
Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł technologii informatycznych
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł gromadzi przedmioty kierunkowe i obieralne (specjalistyczne), realizowane w formie wykładów, ćwiczeń oraz laboratoriów, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie: języków programowania, w tym programowania obiektowego, baz danych oraz programowania sterowników, grafiki komputerowej, cyfrowego przetwarzania sygnałów i obrazów przy wykorzystaniu algorytmów sztucznej inteligencji.
	komputer i programowanie
	grafika komputerowa
	Przedmiot obieralny 3: Sztuczna inteligencja rozpoznawanie sygnałów / Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazów
	programowanie obiektowe urządzeń
	systemy zarządzania relacyjnymi bazami danych
	Przedmiot obieralny 4: Pracownia projektowa zastosowań informatyki 1 / Pracownia projektowa zastosowań informatyki 2
	architektura i oprogramowanie wbudowanych systemów komputerowych
	laboratorium sterowników programowalnych
	laboratorium systemów wbudowanych i mobilnych
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W+C
	W+C
	W+C
	W+C
	W+C
	P
	W+C
	L
	L
	

	MI1A_W01
	Wykorzystuje szczegółową wiedzę w zakresie architektury i oprogramowania systemów mikroprocesorowych (języki wysokiego i niskiego poziomu) oraz architektury komputerów  i komputerowych systemów sieciowych, rozproszonych i mobilnych w szczególności ich warstwy sprzętowej, do syntezy wbudowanych systemów komputerowych w urządzeniach mechatronicznych;
	
	
	
	
	
	
	x
	
	
	K1A_W10

	MI1A_W02
	Ma uporządkowaną  i podbudowaną teoretycznie wiedzę w zakresie: cyfrowego przetwarzania sygnałów, w tym sygnałów dźwięku i obrazu oraz zna metody grafiki komputerowej, rozpoznawania obrazów, także metody sztucznej inteligencji; 
	
	x
	x
	
	
	
	
	
	
	K1A_W07

K1A_W08

K1A_W09

	MI1A_W03
	stosuje do programowania wbudowanych systemów komputerowych w urządzeniach mechatronicznych podstawowe metody i techniki programowania strukturalnego i obiektowego dla sieci informatycznych oraz programowania systemów zarządzania relacyjnymi bazami danych i sterowników przemysłowych;
	x
	
	
	x
	x
	x
	
	x
	x
	K1A_W06

	MI1A_W04
	Wykorzystuje wiedzę z zakresu informatyki, komputerowych systemów sieciowych, metod i technik symulacji oraz wirtualnego prototypowania do projektowania systemów mechatronicznych;
	x
	
	
	
	
	x
	
	x
	x
	K1A_W15

K1A_W16

K1A_W17

	MI1A_W05
	Operuje, w toku projektowania i eksploatacji, podstawową wiedzą o wdrażaniu, niezawodności i cyklu życia oprogramowania; 
	
	
	
	x
	
	x
	x
	
	
	K1A_W12

	UMIEJĘTNOŚCI
	

	MI1A_U01
	Pozyskuje samodzielnie, także w języku angielskim informacje o nowych systemach operacyjnych, bazach danych, technologiach tworzenia i wdrażania oprogramowania wspomagającego, wirtualnego prototypowania systemów mechatronicznych i w procesie doskonalenia zawodowego,
	
	
	x
	
	x
	
	
	
	
	K1A_U10

	MI1A_U02
	Buduje schematy i algorytmy programowania w sposób zrozumiały i jednoznaczny w środowisku zawodowym inżynierów informatyki;
	x
	
	x
	x
	X
	x
	
	x
	x
	K1A_U03

	MI1A_U03
	Przygotowuje w języku polskim i języku angielskim opis do tworzonego  oprogramowania i jego instrukcje użytkowe,
	x
	
	
	x
	x
	x
	
	x
	x
	K1A_U04

	MI1A_U04
	Przygotowuje i przedstawia w języku polskim i angielskim prezentację ustną, dotyczącą wybranych problemów sprzętu komputerowego i oprogramowania,
	x
	
	
	x
	
	
	
	x
	x
	K1A_U05

	MI1A_U05
	Operuje w języku angielskim terminologią w zakresie sprzętu informatycznego, oprogramowania i systemów operacyjnych zgodnie z wymaganiami określonymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Opisu Kształcenia Językowego.
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	K1A_U07

	MI1A_U06
	Analizuje istniejące urządzenia mechatroniczne, wyodrębnia funkcjonalności realizowane technikami informatycznymi;  rozpoznaje architekturę systemów wbudowanych, rozproszonych i mobilnych;
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	x
	K1A_U15

	MI1A_U07
	Specyfikuje proste zadania programowe, w tym zadania graficzne i cyfrowego przetwarzania i rozpoznawania obrazów, dobiera standardowe techniki programowania urządzeń mechatronicznych, w tym także metody sztucznej inteligencji i algorytmy ewolucyjne; 
	x
	x
	x
	
	
	
	
	
	
	K1A_U16

	MI1A_U08
	Analizuje, interpretuje oraz ocenia działanie systemu informatycznego; stosuje rutynowe metody i narzędzia programowania prostych funkcji urządzenia mechatronicznego: programowania strukturalnego, obiektowego, relacyjnych baz danych, sterowników programowalnych oraz adaptuje właściwą metodę i narzędzie w praktycznym zastosowaniu;
	
	
	
	x
	x
	x
	
	x
	x
	K1A_U17

	MI1A_U09
	Projektuje oprogramowanie i ocenia stopień realizacji założeń projektowych
	x
	
	
	
	
	x
	
	
	
	K1A_U18

	MI1A_U10
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację techniczną i użytkową oprogramowania systemu mechatronicznego;
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	K1A_U19

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	

	MI1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	X
	
	
	X
	X
	X
	
	x
	x
	K1A_K04

	MI1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowani się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	
	
	
	
	
	
	
	x
	x
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	4
	2
	2
	3
	2
	3
	2
	3
	3
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	24 (AMiUR) 24 (MiDP) 24 (SMiS)
	

	
	
	
	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria, projekt). W przypadku wykładów i ćwiczeń i konwersatorium, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.
W przypadku zajęć projektowych efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez ocenę stopnia realizacji projektu na poszczególnych etapach jego realizacji. Ocena końcowa uzależniona jest od wyniku ostatecznego projektu  (projekt zrealizowany w całości, częściowo lub niezrealizowany). 
Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł zarządzania i przedsiębiorczości innowacyjnej
	
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł obejmuje przedmioty kształcenia ogólnego (przedmioty kierunkowe), realizowane w formie wykładów, pozwalające na zdobycie wiedzy na temat zarządzania i organizacji produkcji w przedsiębiorstwie oraz przedsiębiorczości innowacyjnej, a także na wykształcenie umiejętności i kompetencji społecznych oczekiwanych od absolwenta uczelni wyższej.
	Zarządzanie projektami
	przedsiębiorczość innowacyjna
	organizacja produkcji i służb utrzymania ruchu / organizacja parku pojazdów i służb utrzymania ruchu / organizacja produkcji i służb utrzymania ruchu
	Ochrona własności intelektualnej
	Inżynieria procesów
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	W
	W
	W
	W
	W+C
	

	MS1A_W01
	Ma podstawową wiedzę niezbędną do rozumienia społecznych, ekonomicznych, prawnych, środowiskowych i innych pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej; zna podstawowe zasady ergonomii, bezpieczeństwa i higieny pracy obowiązujące w przemyśle w trakcie eksploatacji urządzeń mechatronicznych;
	x
	
	x
	x
	X
	K1A_W17

	MS1A_W02
	Operuje podstawową wiedzą dotyczącą zarządzania przedsiębiorstwem, zarządzania jakością i prowadzeniem działalności gospodarczej;
	x
	
	x
	x
	
	K1A_W18

	MS1A_W03
	Ocenia i interpretuje podstawowe pojęcia i zasady z zakresu ochrony własności przemysłowej i prawa autorskiego i potrafi korzystać z zasobów informacji patentowej;
	
	x
	
	x
	
	K1A_W19

	MS1A_W04
	Wykorzystując wiedzę techniczną; identyfikuje i definiuje podstawowe zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiębiorczości, także przedsiębiorczości innowacyjnej obejmującą obszar mechatroniki
	
	x
	
	
	
	K1A_W20

	UMIEJĘTNOŚCI
	
	

	MS1A_U01
	Pozyskuje i wykorzystuje informacje zawarte w normach, instrukcjach oraz aktach prawnych w zakresie zarządzania wytwarzaniem i produkcją w przemyśle maszynowym i elektromaszynowym , także w języku angielskim; 
	x
	
	
	x
	
	K1A_U01

	MS1A_U02
	W sposób zrozumiały i jednoznaczny opisuje procedury zarządzania produkcją oraz zasady przedsiębiorczości innowacyjnej ,
	x
	x
	
	
	
	K1A_U03

	MS1A_U03
	Przygotowuje w języku polskim i języku angielskim, dobrze udokumentowane opracowanie problemów z zakresu ergonomii
	
	
	x
	
	
	K1A_U04

	MS1A_U04
	Przedstawia prezentację ustną w języku polskim i języku angielskim z zakresu ergonomii i przedsiębiorczości oraz potrafi je zaprezentować w środowisku inżynierskim.
	
	x
	x
	
	
	K1A_U05

	MS1A_U05
	Adaptuje wiedzę w zakresie przedsiębiorczości innowacyjnej, ze zwróceniem uwagi na proces samokształcenia,

	
	x
	
	
	
	K1A_U06

	MS1A_U06
	Prezentuje przygotowanie niezbędne do pracy w środowisku przemysłowym lub związanym z eksploatacją urządzeń mechatronicznych typowych dla wybranej specjalności: zautomatyzowanych urządzeń technologicznych i linii produkcyjnych, parków sprzętu komunikacyjnego, aparatury terapeutycznej i diagnostycznej w środowisku medycznym i szpitalnym; oraz zna  szczegółowe zasady bezpieczeństwa, ergonomii, organizacji i zarządzania;
	x
	
	x
	x
	X
	K1A_U13

	MS1A_U07
	Dokonuje wstępnej analizy ekonomicznej podejmowanych działań inżynierskich; 
	
	x
	
	
	X
	K1A_U14

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	
	

	MS1A_K01
	Prezentuje potrzebę uczenia się przez całe życie oraz inspiruje inne osoby do uczenia się, jest elementarnie przygotowany do organizowania szkolenia i doskonalenia zawodowego załogi przedsiębiorstwa;
	x
	x
	
	
	
	K1A_K01

	MS1A_K02
	Rozróżnia pozatechniczne aspekty i skutki działalności inżynierskiej, rozumie systemowe i synergiczne powiązania w technice oraz ich wpływ na środowisko przyrodnicze i ma świadomość podejmowanych w tym zakresie decyzji
	
	x
	x
	x
	X
	K1A_K02

	MS1A_K03
	Definiuje odpowiednio priorytety dotyczące zarządzania i przedsiębiorczości służące kreowaniu innowacyjności w realizacji określonego przez siebie lub innych zadania;
	x
	x
	
	
	
	K1A_K04

	MS1A_K04
	Organizuje współdziałanie w grupie w zakresie produkcji, przyjmując w niej różne role, przestrzegając zasad etyki zawodowej i poszanowania różnorodności opinii;
	
	
	x
	
	X
	K1A_K03

	MS1A_K05
	Rozumie wagę decyzji podejmowanych przez inżyniera w procesie zarządzania i organizacji produkcji, przestrzegania zasad etyki zawodowej oraz posiada umiejętność rozwiązywania dylematów związanych z wykonywanym zawodem
	
	
	x
	x
	X
	K1A_K05

	MS1A_K06
	Aranżuje sposoby myślenia i działania przedsiębiorczego i innowacyjnego kształtując tym samym kompetencje przyszłego przedsiębiorcy

	
	x
	
	
	X
	K1A_K06

	MS1A_K07
	Jest świadomy roli absolwenta uczelni technicznej w społeczeństwie, rozumie potrzebę formułowania i przekazywania społeczeństwu, także poprzez środki masowego przekazu, informacji i opinii dotyczących osiągnięć w zakresie przedsiębiorczości innowacyjnej i zarządzania oraz osiągnięć techniki, nowoczesnych sposobów organizacji produkcji i utrzymania ruchu w przedsiębiorstwie.

	x
	x
	x
	
	
	K1A_K07

	
	
	
	
	
	
	
	

	PUNKTY ECTS
	3
	2
	3
	1
	3
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	
	9 (AMiUR) 9 (MiDP) 12 (SMiS)
	

	
	
	
	
	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	
	Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) w przypadku wykładów w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.




legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

	Moduł dyplomowania
	
	Nazwy kursów
	SYMBOL 

(ODNIESIENIE DO) 
EKK

	Opis modułu: Moduł obejmuje przedmioty kierunkowe, realizowane w formie seminariów, praktyk i zajęć projektowych, pozwalające na zdobycie wiedzy oraz wykształcenie umiejętności i postaw w zakresie przygotowania do pełnienia zawodu inżyniera mechatroniki.
	proseminarium
	seminarium
	inżynierskie projekt i egzamin dyplomowy
	Projektowanie układów mechatronicznych

h
	praktyki zawodowe 1 i 2
	

	SYMBOL

EKM
	EFEKTY KSZTAŁCENIA
	
	
	
	
	
	

	WIEDZA
	S
	S
	P
	P
	P
	

	MD1A_W01
	Ma uporządkowaną  i podbudowaną teoretycznie wiedzę z zakresu matematyki, fizyki, mechaniki, mechatroniki, nauki o materiałach, elektrotechniki, elektroniki, automatyki i robotyki oraz technologii informatycznych niezbędną do przygotowania pracy dyplomowej inżynierskiej na kierunku mechatronika.

 
	
	
	X
	X
	
	K1A_W07

K1A_W04


	MD1A_W02
	Stosuje świadomie i celowo pakiety oprogramowania do wspomagania obliczeń inżynierskich w problemach  mechatronicznych
	
	
	X
	X
	
	K1A_W14

K1A_W16

	MD1A_W03
	Ma wiedzę z zakresu ochrony własności intelektualnej, praw autorskich, zna zasady korzystania z patentu
	X
	X
	
	X
	
	K1A_W20

	MD1A_W04
	Stosuje szczegółową wiedzę związaną z projektowaniem, implementacją systemów mechatronicznych, układów sterowania, przy projektowaniu, eksploatacji  i optymalizacji złożonych systemów mechatronicznych;
	
	
	X
	X
	X
	K1A_W10

	MD1A_W05
	Zna zasady pisania prac inżynierskich, składu i łamania teksu oraz form przygotowania i prezentacji uzyskanych wyników na forum
	X
	
	
	
	
	K1A_W21

	UMIEJĘTNOŚCI
	
	

	MD1A_U01
	Pozyskuje i prezentuje informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych, norm oraz innych właściwie dobranych źródeł, także w języku angielskim, w celu analizy literatury dotyczącej przygotowywanej pracy dyplomowej inżynierskiej
	
	
	x
	X
	
	K1A_U01

	MD1A_U02
	Gromadzi i integruje informacje uzyskane z różnych dziedzin, dokonuje ich interpretacji, selekcji i na tej podstawie wyciąga wnioski umożliwiające opracowanie koncepcji urządzeń, systemów mechatronicznych
	
	x
	X
	X
	
	K1A_U02

	MD1A_U03
	Pozyskuje i wykorzystuje informacje, także w języku angielskim; zawarte w normach, katalogach elementów i podzespołów mechanicznych, elektromechanicznych, programach do wspomagania projektowania oraz w innych właściwie dobranych źródłach
	
	
	X
	X
	
	K1A_U01

	MD1A_U04
	Przygotowuje w języku polskim i angielskim dokumentację projektową, stosuje procedury wprowadzania zmian;
	
	X
	x
	X
	
	K1A_U04

	MD1A_U05
	Przygotowuje i przedstawia w języku polskim i angielskim prezentacje ustne, dotyczące szczegółowych zagadnień technicznych związanych z realizowanym projektem inżynierskim
	x
	x
	
	X
	
	K1A_U05

	MD1A_U06
	Buduje krytyczną analizę funkcjonowania istniejących rozwiązań technicznych, urządzeń mechatronicznych wykorzystywanych w mechatronice
	
	x
	x
	X
	
	K1A_U15

	MD1A_U07
	Identyfikuje i specyfikuje proste zadania konstrukcyjne i eksploatacyjne o charakterze praktycznym, charakterystyczne dla użytkowania i napraw podzespołów mechanicznych urządzeń mechatronicznych;
	
	
	
	X
	x
	K1A_U16

	MD1A_U08
	Wykonuje czytelną, kompletną i jednoznaczną dokumentację wykonawczą i eksploatacyjną urządzenia lub systemu mechatronicznego
	
	
	x
	X
	x
	K1A_U19

	KOMPETENCJE SPOŁECZNE
	
	

	MD1A_K01
	Potrafi odpowiednio określić priorytety służące realizacji podjętego zadania celowego, zarówno przy działaniach własnych jaki zespołowych. 
	x
	x
	x
	X
	x
	K1A_K04

	MD1A_K02
	Ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowania się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania .
	
	
	
	X
	x
	K1A_K03

	PUNKTY ECTS
	2
	2
	25
	4
	12
	

	ŁĄCZNA LICZBA PUNKTÓW ECTS DLA MODUŁU
	
	45 (AMiUR) 45 (MiDP) 45 (SMiS)
	

	
	
	

	SPOSOBY WERYFIKACJI EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA MODUŁU
	
	
	 Sposoby weryfikacji efektów kształcenia (wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych) uzależnione są od formy prowadzonych zajęć dydaktycznych (wykłady, ćwiczenia, laboratoria). W przypadku wykładów i ćwiczeń, efekty w zakresie wiedzy i umiejętności weryfikowane są poprzez:

- odpowiedzi na pytania sprawdzające: egzamin lub/i kolokwium obejmujące zadania i zagadnienia teoretyczne omawiane podczas zajęć,

- ocenę umiejętności wykorzystania nabytych informacji do rozwiązywania postawionych problemów.

Efekty w zakresie kompetencji społecznych weryfikowane są w każdym przypadku, poprzez ocenę bieżącej aktywności i postępowania na zajęciach dydaktycznych, szczególnie o charakterze praktycznym (laboratoria), oraz umiejętności pracy indywidualnej i w zespole.

W przypadku przedmiotów/kursów, gdzie wykłady połączone są z ćwiczeniami rachunkowymi lub/i zajęciami laboratoryjnymi, warunkiem dopuszczenia do egzaminu jest uzyskanie oceny pozytywnej z ćwiczeń lub/i laboratorium. Ocena ta powinna być elementem składowym oceny z egzaminu.


legenda: kolor zielony dotyczy specjalności Aparatura Medyczna i Urządzenia Rehabilitacyjne

   kolor niebieski dotyczy specjalności Mechatronika i Diagnostyka Pojazdów


   kolor czerwony dotyczy specjalności Systemy Monitorowania i Sterowania

4. Weryfikacja osiągnięcia przez studentów efektów uczenia się

Efekty uczenia się zdobywane są przez studentów na zajęciach wykładowych, ćwiczeniach, laboratoriach, projektach, seminariach oraz praktykach zawodowych. Wiedza zdobywana na wykładach weryfikowana jest za pomocą kolokwiów, prezentacji i egzaminów (pisemnych oraz ustnych), umiejętności zdobywane na zajęciach ćwiczeniowych weryfikowane są za pomocą kolokwiów i prac w postaci zadań do samodzielnego rozwiązania. Podstawą oceny osiągnięcia efektów kształcenia na kursie jest dokumentacja procesu kształcenia, w tym składane po zakończeniu zajęć przez nauczyciela akademickiego prowadzącego zajęcia Karty oceny osiągnięcia założonych efektów uczenia się na kursie. Nauczyciele dokonują w nich oceny zweryfikowanych osiągniętych przez studentów efektów uczenia się, wskazując możliwości doskonalenia procesu kształcenia oraz formułują zalecania dotyczące poprawy jakości kształcenia na kursie (w tym konieczność uzupełnienia zasobów literatury lub materiałów do zajęć laboratoryjnych). 

Weryfikacja osiągniętych efektów kształcenia na kierunku odbywa się na poziomie Rady Programowej, która na podstawie prowadzonego monitoringu oraz weryfikacji efektów uczenia się, na koniec każdego cyklu kształcenia sporządza po zakończeniu każdego roku akademickiego formułuje i przedstawia dziekanowi sprawozdanie z osiągnięcia założonych efektów uczenia się na kierunku. Procedura ta obejmuje również weryfikację efektów osiąganych podczas obowiązkowej praktyki zawodowej oraz seminarium i pracy dyplomowej. Sprawozdanie to jest efektem kompleksowej kontroli procesu kształcenia. Podstawą do opracowania wniosków są dodatkowo oceny z przeprowadzonych hospitacji zajęć, wyniki z ankietyzacji zajęć, dostępne wyniki monitorowana losów zawodowych absolwentów, ocena prac dyplomowych oraz opinia samorządu studentów i interesariuszy zewnętrznych. Rada Programowa kierunku okresowo dokonuje również oceny prac etapowych, szczególnie projektów podsumowujących poszczególne moduły kształcenia, a także prowadzi dodatkowe badania ankietowe wśród studentów kierunku. 

5. Harmonogram studiów
	Nazwa wskaźnika
	Liczba punktów ECTS/Liczba godzin

	Liczba punktów ECTS i semestrów konieczna do ukończenia studiów
	8/241

	Łączna liczba godzin zajęć
	studia stacjonarne
	2520

	
	studia niestacjonarne
	1476

	Łączna liczba punktów ECTS, jaką student musi uzyskać w ramach zajęć prowadzonych z bezpośrednim udziałem nauczycieli akademickich lub innych osób prowadzących zajęcia
	121

	Łączna liczba punktów ECTS przyporządkowana zajęciom związanym z prowadzoną w uczelni działalnością naukową w dyscyplinie lub dyscyplinach, do których przyporządkowany jest kierunek studiów 
	200

	Łączna liczba punktów ECTS, jaką student musi uzyskać w ramach zajęć z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk społecznych(w przypadku kierunków studiów przyporządkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niż odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki społeczne
	6

	Łączna liczba punktów ECTS i godzin przyporządkowana zajęciom do wyboru
	84

	Liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje w ramach zajęć o charakterze praktycznym, takich jak zajęcia laboratoryjne i projektowe 
	120

	Łączna liczba punktów ECTS i godzin przyporządkowana praktykom zawodowym 
	12/320

	W przypadku stacjonarnych studiów pierwszego stopnia liczba godzin zajęć z wychowania fizycznego.
	60


6. Treści programowe
Szczegółowe treści programowe dla kierunku Mechatronika I stopień, studia stacjonarne i niestacjonarne przedstawione są w poszczególnych kartach Kursu dla danego kursu.  
a) Kształcenie w zakresie automatyki i robotyki z teorią sterowania obejmuje kursy: Sterowanie i automatyka w mechatronice, Robotyka i napędy w mechatronice, Systemy komputerowe czasu rzeczywistego, Laboratorium sterowania i automatyki, Laboratorium napędów i robotyki;
b) Kształcenie w zakresie elektrotechniczno – elektronicznym obejmuje kursy: Modele sygnałów i procesów ciągłych, Przedmiot obieralny 2: Cyfrowe przetwarzanie sygnałów / Systemy transmisji informacji, Elementy i układy elektroniczne w mechatronice, Elektrotechnika i maszyny elektryczne w mechatronice, Technika cyfrowa w mechatronice, Pracownia obliczeniowa i laboratorium elektrotechniki, Laboratorium techniki cyfrowej, Laboratorium elektroniki i techniki mikroprocesorowej;
c) Kształcenie w zakresie ogólnoakademickim obejmuje kursy: Wychowanie fizyczne, Język angielski, Technologie informacyjne, Poradnictwo zawodowe: Diagnoza predyspozycji zawodowych/ Indywidualna ścieżka kariery zawodowej/ Strategia i techniki poszukiwania pracy;

d) Kształcenie w zakresie nauk ścisłych tj. matematyki i fizyki obejmuje kursy: Algebra, Rachunek różniczkowy i całkowy, Analiza matematyczna, Probabilistyka i statystyka, Fzyka elementarna, Fizyka2, Laboratorium fizyki;
e) Kształcenie w zakresie mechaniki obejmuje kursy: Mechanika techniczna, Wytrzymałość materiałów, Podstawy mechaniki ośrodków ciągłych, Pracownia obliczeniowa i laboratorium wytrzymałości materiałów, Grafika inżynierska i zapis konstrukcji, Komputerowa pracownia projektowa, Podstawy konstrukcji mechanicznych w mechatronice, Inżynieria wytwarzania i napraw;

f) Kształcenie w zakresie mechatroniki obejmuje przedmioty: Wprowadzenie do mechatroniki, Mechatronika, Sterowniki programowalne, Podstawy miernictwa, Przedmiot obieralny 5: Laboratorium miernictwa i metrologii / Laboratorium komputerowych technologii pomiarowych, Metody projektowania i eksploatacji systemów mechatronicznych, Symulacja i wirtualne prototypowanie systemów mechatronicznych, Wprowadzenie do biomechatroniki, Biomechanika;

g) Kształcenie w zakresie technologii informatycznych obejmuje przedmioty: Komputer i programowanie, Grafika komputerowa, Przedmiot obieralny 3: Sztuczna inteligencja rozpoznawanie sygnałów / Sztuczna inteligencja rozpoznawanie obrazów, Programowanie obiektowe urządzeń, Systemy zarządzania relacyjnymi bazami danych, Przedmiot obieralny 4: Pracownia projektowa zastosowań informatyki 1 / Pracownia projektowa zastosowań informatyki 2, Architektura i oprogramowanie wbudowanych systemów komputerowych, Laboratorium sterowników programowalnych, Laboratorium systemów wbudowanych i mobilnych;
h) Kształcenie w zakresie zarządzania i przedsiębiorczości innowacyjnej obejmuje przedmioty: Zarządzanie projektami, Przedsiębiorczość innowacyjna, Ochrona własności intelektualnej;
i) Kształcenie w zakresie treści programowych dla poszczególnych specjalności na kierunku Mechatronika obejmują przedmioty dotyczące specjalności: Aparatura medyczna i urządzenia rehabilitacyjne, Systemy monitorowania i sterowania, Mechatronika i diagnostyka pojazdów.
7. Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk

Praktyki zawodowe, organizowane są dwukrotnie głównie w okresie wakacyjnym, trwają nie krócej niż 2 x 4 tygodnie w ramach ostatniego roku studiów. Mają one charakter stacjonarny, a studenci-praktykanci w ciągu 8-godzinnego dnia pracy czynnie uczestniczą w funkcjonowaniu przedsiębiorstwa. Zasady kierowania studentów na praktyki zawodowe, ich odbywania i zaliczania reguluje Regulamin Praktyk przyjęty Uchwałą Senatu PK. Praktyki organizowane są głównie we współpracy z przedsiębiorstwami przemysłowymi zlokalizowanymi w Koszalinie oraz regionie, takimi jak Kospel S.A., GlobalLogic,  Globmetal, Electronic Power and Market Sp. z o.o. i wieloma innymi. Za zaliczenie każdej z dwóch praktyk student otrzymuje po 6 punktów ECTS. Praktyki mają w szczególności na celu poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejętności jej praktycznego wykorzystania wraz z zapoznaniem studenta ze specyfiką środowiska zawodowego. Do celu praktyk, należy także kształtowanie konkretnych umiejętności zawodowych związanych bezpośrednio z miejscem odbywania praktyki, kształtowanie umiejętności skutecznego komunikowania się i nabywania umiejętności interpersonalnych oraz poznanie przez studenta zasad funkcjonowania rynku pracy.
Praktyka realizowana jest zgodnie z programem studiów na kierunku Mechatronika po zakończeniu nauki w semestrze szóstym. Student kierowany jest do zakładu pracy, z którym uczelnia ma podpisaną umowę (procedura zawierana umów  jest zastrzeżona dla pełnomocnika rektora uczelni ds. praktyk) lub jednorazowe porozumienia, które podpisuje kierownik praktyk na podstawie udzielonego przez pełnomocnika rektora upoważnienia substytucyjnego. W drugim przypadku student może wskazać przedsiębiorstwo (organizację) w której zamierza realizować praktykę, a kierownik praktyki tą propozycję akceptuje lub odrzuca. Istnieje możliwość uznania praktyki za zrealizowaną, gdy student wykonuje pracę zawodową lub zarobkową, w tym za granicą, pod warunkiem zgodności wykonywanej pracy z celami i programem praktyki. W przypadku realizacji praktyki za granicą, dokumenty potwierdzające jej odbycie przedkładane są kierownikowi praktyk na danym kierunku studiów i muszą być przetłumaczone na język polski przez tłumacza przysięgłego.

8. Zasady prowadzenia procesu dyplomowania, w tym przeprowadzenia egzaminu dyplomowego
Student podejmuje temat pracy dyplomowej - inżynierskiego projektu dyplomowego na dwa semestry przed zakończeniem studiów, uczęszcza na zajęcia proseminarium i seminarium dyplomowego w wymiarze 30 godzin zajęć zorganizowanych o pracochłonności 4 punkty ECTS oraz otrzymuje 25 punktów ECTS za przygotowanie pracy dyplomowej (projektu inżynierskiego) i przygotowanie do egzaminu dyplomowego – łącznie proces dyplomowania: 29 ECTS.

Kierownikiem naukowym pracy dyplomowej jest promotor. Promotorem może być osoba posiadająca tytuł naukowy profesora, stopień naukowy doktora habilitowanego lub doktora nauk technicznych. Tematy prac zatwierdza Rada Wydziału. W ramach zajęć Proseminarium i Seminarium student przedstawia postęp pracy dyplomowej. Temat pracy dyplomowej musi mieścić się w obszarze wiedzy odpowiadającej kierunkowi Mechatronika. Zmiana tematu pracy dyplomowej możliwa jest tylko w szczególnie uzasadnionych przypadkach, na pisemny wniosek studenta, zaopiniowany pozytywnie przez promotora. Oceny pracy dyplomowej dokonuje promotor oraz recenzent powołany przez Dziekana. Recenzentem może być nauczyciel akademicki z tytułem naukowym profesora, stopniem naukowym doktora habilitowanego lub doktora. 

Egzamin dyplomowy ma formę egzaminu ustnego, gdzie student prezentuje temat pracy dyplomowej. Student odpowiada na 3 pytania, z których jedno dotyczy zagadnień związanych z obszarem badawczym pracy dyplomowej, dwa zaś losowane są przez studenta spośród zagadnień z zakresu dziedziny, której dotyczy praca. Zagadnienia na egzamin dyplomowy ustalane są w drodze uchwały Rady Wydziału i publikowane są na stronie internetowej WTiE. Egzamin dyplomowy uznaje się za pozytywny, gdy każda odpowiedź  studenta na pytanie zostanie oceniona co najmniej na ocenę dostateczną. W przypadku uzyskania oceny niedostatecznej z egzaminu dyplomowego lub nieusprawiedliwionego nieprzystąpienia do tego egzaminu w ustalonym terminie, Dziekan wyznacza drugi termin egzaminu jako ostateczny. W przypadku niezłożenia egzaminu dyplomowego w drugim terminie, dziekan wydaje decyzję o skreśleniu z listy studentów.

9. Monitorowanie kariery zawodowej absolwentów
Kierunek kształcenia Mechatronika został uruchomiony w Instytucie Mechatroniki, Nanotechnologii i Techniki Próżniowej PK (aktualnie: Wydział Technologii i Edukacji) w roku 2008, a pierwsi absolwenci uzyskali dyplomy studiów I stopnia w roku 2011. 

Monitorowaniem są objęci absolwenci studiów inżynierskich i magisterskich, kończący studia w formie stacjonarnej, jak i niestacjonarnej. Celem monitorowania jest pozyskanie informacji na temat sytuacji zawodowej naszych absolwentów. Dane te pomogą udoskonalić ofertę dydaktyczną oraz dostosować kierunki studiów i programy kształcenia do potrzeb rynku pracy. Uzyskane informacje posłużą do utworzenia zestawień statystycznych, których administratorem jest wyłącznie Wydział technologii i Edukacji.
Monitorowanie przeprowadzane jest po roku, trzech i pięciu latach od dnia ukończenia studiów.
10.Zgodność zakładanych efektów kształcenia z potrzebami rynku pracy
Kształcenie w zakresie mechatroniki prowadzone aktualnie w Wydziale Technologii i Edukacji  zapewnia absolwentom uzyskanie wiedzy, umiejętności i kompetencji społecznych niezbędnych dla podjęcia pracy w zakładach przemysłu maszynowego oraz przemysłów pokrewnych (działy technologiczne, kontroli jakości), zlokalizowanych w regionie oraz na terenie całego kraju. Potrzebę kształcenia i zapotrzebowanie rynku pracy na inżynierów, a w tym specjalistów z zakresu mechatroniki, potwierdzają wyniki badania ewaluacyjnego ex-ante dotyczącego oceny zapotrzebowania gospodarki na absolwentów szkół wyższych kierunków matematycznych, przyrodniczych i technicznych, przeprowadzonego na zlecenie MNiSW (http://www.ewaluacja.gov.pl/Wyniki/Documents/6_067.pdf) oraz ankietyzacja prowadzona w Wojewódzkich Urzędach Pracy. 

W opracowaniu koncepcji kształcenia na kierunku Mechatronika uwzględniono:

· opinie środowisk gospodarczych dotyczącą oczekiwanego profilu wykształcenia absolwentów, ze szczególnym uwzględnieniem opinii przedstawicieli Rady Pracodawców WTiE,

· opinie pracodawców wyrażoną w odniesieniu do zapotrzebowania na kompetencje absolwentów Politechniki Koszalińskiej,

· opinie studentów i absolwentów WTiE,

· doświadczenia z realizacji praktyk studenckich na WTiE.

