MD-535T serwonaped z hamownia

Data
wykonania:

1. Wyznaczanie charakterystyk

przy statym wysterowaniu
silnikiem

Tab.1. Pomiary przy zmiennym obciazeniu a statym
sterowaniu silnikiem
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2. Wyznaczanie maksymalnego

momentu obrotowego

Tab.2. Pomiary przy zmiennej predkosci obrotowej

Lp. fz f

Mmax

[imp/s] | [obr/s]

[Nm]

5

Ol N O | 0T B> W|DN|PF

[EEN
o

[EEN
[EEN

[EEN
N

[EEN
w

[EEN
SN

[EEN
a1

[EEN
(op}

1000

Podpis prowadzacego:




